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Tóm tắt những đóng góp mới của luận án:
1. Đã tổng hợp được thuật toán tìm quỹ đạo tối ưu hạ cánh UAV;

2. Đã tổng hợp được bộ điều khiển bám quỹ đạo hạ cánh cho UAV cỡ nhỏ trong điều kiện có gió.
Các kết quả khảo sát đã phản ánh tính đúng đắn của thuật toán và cho thấy những nghiên cứu lý thuyết trong luận án có độ tin cậy cao. Kết quả kiểm nghiệm bằng mô phỏng đối với một lớp UAV cụ thể (UAV-70V) đã cho thấy tính đúng đắn của kết quả nghiên cứu và khả năng vận dụng những kết quả nghiên cứu của Luận án trong thực tiễn. Kết quả nghiên cứu đã góp phần bổ sung, phát triển lý thuyết, đồng thời có thể vận dụng trong quá trình nghiên cứu, chế tạo UAV cũng như các thiết bị điều khiển UAV ở Việt Nam.
Hà Nội, ngày   tháng 10 năm 2021
	Cán bộ hướng dẫn 1


	Cán bộ hướng dẫn 2
	Nghiên cứu sinh


	TS Lê Thanh Phong
	TS Nguyễn Xuân Căn
	Ngô Văn Toàn


SUMMARY INFORMTION ON NEW FINDINGS 
IN DOCTORAL THESIS

Thesis title: “Synthesis of programmatic landing control algorithms for     small UAV”

Major: Control Engineering and Automation


Major code: 9.52.02.16
PhD Student: Ngô Văn Toàn
Supervisors: 
1. Dr. Lê Thanh Phong



2. Dr. Nguyễn Xuân Căn
Educational institution: Military Technical Academy

The new findings of the research:

1. Algorithm to find the optimal trajectory to land the UAV has been synthesized;

2. The controller has been synthesized to track the landing trajectory for small UAV in windy conditions.
The survey results reflect the correctness of the algorithm and show that the theoretical studies in the thesis have high reliability. The test results by simulation for a specific class of UAV (UAV-70V) have shown the correctness of the research results and the ability to apply the research results of the thesis in practice. The research results have contributed to supplementing and developing theory, and can be applied in the process of researching and manufacturing UAV as well as UAV control devices in Vietnam.
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