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Tóm tắt những đóng góp mới của luận án:
1. Tổng hợp luật điều khiển từ xa cho tên lửa trên cơ sở ứng dụng lý thuyết điều khiển tối ưu hệ tuyến tính theo tiêu chuẩn toàn phương và lý thuyết lọc quan sát trạng thái;
2. Tổng hợp thuật toán ổn định tên lửa trên cơ sở kỹ thuật điều khiển thích nghi theo mô hình mẫu.

Tổng hợp luật điều khiển từ xa tối ưu theo tham số tên lửa mẫu ở đài điều khiển và ổn định tên lửa thích nghi theo mô hình tên lửa mẫu đó ở hệ thống ổn định trên khoang là giải pháp mới, có độ tin cậy cao về lý thuyết và được kiểm chứng, đánh giá thông qua mô phỏng, khẳng định tính đúng đắn của kết quả nghiên cứu.
 Các thuật toán đề xuất có khả năng ứng dụng để tổng hợp vòng điều khiển từ xa và ổn định tên lửa trong điều kiện công nghệ và kỹ thuật hiện nay, cũng như trong nâng cấp, cải tiến và thiết kế mới các tổ hợp tên lửa phòng không.
Hà Nội, ngày   tháng 04 năm 2020
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The new findings of the research:

1. Synthetic of remote control law for missile based on application of the optimal control theory of linear systems according to standard quadratic and state observation filter theory;
2. Synthesis of missile stabilizer algorithm based on adaptive control techniques according to reference model. 
 Synthesis the optimal remote control law based on the model missile parameters at the control station and missile stability adaptive according to the model missile in the onboard stability system is a new solution and reliable highly theoretical and verified, evaluated through simulation, confirming the soundness of the research results. 
The proposed algorithms are applicable to synthesize remote control loop and missile stability in current technological and technical conditions, as well as in upgrading, improving and new design of air defense missile complexes.
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